SPARKER RACING 3 (v104)

SPARKER RACING 3 je jednotka zapalovani primarn¢ uréend pro silni¢ni motocykly. Princip zapalovani je induktivni.
Jednotka je programovatelna pomoci pocitace. Jednotka zapalovani je pln¢ laditelna z hlediska casovani zapalu. Obsahuje dvé
prepinatelné kiivky/mapy predstihu v zavislosti na otackach a poloze Skrtici klapky nebo podtlaku v sacim potrubi. Dale
obsahuje periferie jako je vystup pro otackomér, dva multifunkéni vystupy, Sest multifunkénich vstupi, vystupy a vstup pro
servomotor vyfukové pfivéry, vstup pro uzivatelsky potenciometr. Jednotka je vybavena funkcemi pro zavodéni - zejména
funkcemi rychlotazeni, kontrolka fazeni a startovaci omezovac. Jednotka obsahuje téZ jednoduchy nastavitelny davkovaé N,O.
Jednotka je pii programovani s pocitacem propojena pomoci seriového portu. Soucasti zapalovani je nastavovaci program
RACING 3.EXE.

Jednotka se vyrabi v nékolika dal$ich modifikacich ohledné vstupd pro snimace polohy motoru. Vstupy pro snimace polohy
jsou dva a kazdy z nich miize byt na pozadani vyroben v téchto provedenich:

1) pro induktivni snimac (s oznacenim IND nebo bez oznaceni)

2) pro induktivni snima¢ s pulznim rotorem s vice nez 12 vystupky (s oznacenim 24-2)

3) pro induktivni snima¢ s pulznim rotorem s vice nez 36 vystupky (s oznacenim 48-2 nebo 60-2)

4) pro snimac typu HALL nebo opticky snimac¢ (s oznacenim HALL)

5) pro induktivni snimace a pulzni rotor s jednim vystupkem (s ozna¢enim ONE LOBE nebo DUCATI KOKUSAN)

Ob¢ verze jednotky se také vyrabi ve dvou modifikacich ohledné vystupti pro zapalovaci civky:

A) pro standardni zapalovaci civky (bez oznaceni). Tento vystup se uzemni kdyz je civka buzena.

B) pro zapalovaci civky s integrovanym budi¢em (oznaceni SPA). Tento vystup poskytuje napéti +5V kdyz je civka buzena.

HARDWARE

Napéajeni jednotky

Nominalni napajeci napéti by mélo byt 14 V. Napajeci napéti musi byt v rozmezi 7 az 20 V. V tomto rozmezi je jednotka
schopna fidit v§echny procesy. Nad 20 V jednotka pfestane ovladat zapalovaci civky.

Napajeci napéti se zapoji kladnym vyvodem na vyvod +12V (pin 8) a zdpornym vyvodem na vyvod GND (piny 9 a 10). Piny
1,9, 10, 20 a 26 jsou v jednotce propojeny. Lze je vSechny pouzit pro piivedeni silové (napajeci) zemé nebo pro piipojeni
snimact. Zem pfipojeni snimact by méla vést z jednotky a neméla by byt spojena se silovou (napéjeci) zemi.

Vstup pro snimac zatiZeni motoru

Vstup snimace zatizeni mize byt realizovan pomoci snimace polohy Skrtici klapky (TPS) nebo snimace podtlaku v sacim
potrubi (IAPS).

Vstup je pfipraven pro standardni snimac¢e TPS nebo IAPS pouzivané na motocyklech. Je schopen pfijmout napéti 0 az 5 V.
Nastaveni napét'ovych trovni snimace pro 0 % a 100 % nebo 0-999 kPa je obsazeno v software.

TPS nebo IAPS se napaji pomoci napéti pro napajeni snimact +5V (pin 25) a SENSE GND (pin 26). Zem piipojeni snimace
by méla vést z jednotky a neméla by byt spojena se silovou (napéjeci) zemi. Vystup snimace se pfipoji do konektoru (pin 7).
Jednotku Ize s pouzitim senzoru tlaku v séni pouzit pro pfepliiované motory.

Vstupy pro snima¢ polohy klikové hiidele CKPS

Zapalovani je mozno pouzit pro téméf vSechny snimaci systémy polohy klikové hiidele. Vybrané snimaci systémy se
nastavuji ptimo z roletové nabidky v software. Jiny snimaci systém je mozno nastavit pomoci specialniho postupu v software.
Vstup je ptipraven pro standardni pick-up (induktivni) snimace pouzivané na motocyklech jako CKPS. Na pozadani lze vstupy
dodat také pro snimace typu HALL.

CKPS se zapoji jednim vyvodem do CKPS 1 (pin 27) a druhym vyvodem na SENSE GND (pin 26). V pfipade
dvousnimacového snimaciho systému se druhy snimac zapoji jednim vyvodem do CKPS 2 (pin 23) a druhym vyvodem na
SENSE GND (pin 26). Zem pfipojeni snimacti by méla vést z jednotky a neméla by byt spojena se silovou (napéjeci) zemi.

V piipadé¢ snimace typu HALL lze snimac¢ napajet bud’ pomoci napéti pro napajeni snimacti +5V (pin 25) nebo pomoci +12 V.

Multifunkéni vstupy
Jednotka obsahuje Sest multifunkénich vstupd. Vstupy by mély byt aktivovany pomoci spinace proti kostfe.Vstupim mohou
byt pfifazeny rtizné funkce:

KILL SWITCH - uzeménim vstupu jednotka ptestane zapalovat.

BLOKOVANI{ - uzeménim vstupu bude jednotka deblokovana (bezpecnostni funkce bo¢niho stojanku).
TACHU/LAMBDA - aktivuje funkci zabrazeni lambda pomoci otackoméru.

QUICKSHIFT - aktivuje sekvenci quickshift - ("fazeni s plnym plynem").

SNIiZEN{ PREDSTIHU - snizi predstih v celém rozsahu o ptedvolenou hodnotu.

STARTOVACI OMEZOVAC - aktivuje startovaci omezovac.

2. MAPA PREDSTIHU - ptepne do druhé kiivky/mapy ptedstihu.

RYCHLOMER - vstup pro snimac rychlosti.

N20 - aktivuje povoleni N2O.

PREVODOVY STUPEN - vstup pro snima¢ zafazeného pievodového stupné.



Multifunkéni spinaé 1 se zapoji jednim vyvodem do M IN 1 (pin 28) a druhym vyvodem na kostru.

Multifunkéni spinac 2 se zapoji jednim vyvodem do M IN 2 (pin 29) a druhym vyvodem na kostru.

Multifunkéni spinac 3 se zapoji jednim vyvodem do M IN 3 (pin 30) a druhym vyvodem na kostru (v pfipad¢é zatazeného
snimace pfevodového stupné na SENSE GND (pin 26).

Multifunkéni spinac 4 se zapoji jednim vyvodem do M IN 4 (pin 11) a druhym vyvodem na kostru.

Multifunkéni spinac 5 se zapoji jednim vyvodem do M IN 5 (pin 12) a druhym vyvodem na kostru.

Multifunkéni spinac 6 se zapoji jednim vyvodem do M IN 6 (pin 13) a druhym vyvodem na kostru.

Vystupy pro zapalovaci civky IC 1,2, 3, 4

Zapalovaci civka 1 se zapoji jednim vyvodem do IC 1 (pin 34) a druhym vyvodem na zapinanych +12V.

Zapalovaci civka 2 se zapoji jednim vyvodem do IC 2 (pin 33) a druhym vyvodem na zapinanych +12V.

Zapalovaci civka 3 se zapoji jednim vyvodem do IC 3 (pin 31) a druhym vyvodem na zapinanych +12V.

Zapalovaci civka 4 se zapoji jednim vyvodem do IC 4 (pin 32) a druhym vyvodem na zapinanych +12V.

Rezim buzeni zapalovacich civek Ize volit (kratké/dlouhé/manual) v software. Pii nastaveni buzeni je nutné védét, zda je
induk¢ni civka pro zvolené nastaveni vhodna. Kratké nastaveni buzeni zpravidla vyzaduji civky s odporem primarniho vinuti
men$im nez 2 Ohm. Dlouhé buzeni pro tyto civky mutize pfivodit destrukci civek neo jednotky. Naopak kratké buzeni pro civky
vyzadujici dlouhé buzeni, mize zpUsobit snizeni energie jiskry. Optimalni nastaveni pro konkrétni indukéni civku Ize nastavit i
v rezimu manualni volby budiciho ¢asu. Vice podrobnosti v ¢asti Software.

Vystup pro otackomér TACHO

Vystup pro otaCkomér je kompaktibilni s vétSinou palubnich pfistroji pouzivanych na motocyklech. Pocet pulzt na otacku a
pripadna korekce se nastavuje v software. Otackomér byva napajen +12 V proti GND. Vstup otackomeéru se zapoji do TACHO
(pin 15).

Otackomérny vystup je nekompaktibilni s otaCkoméry na nékterych motocyklech Honda z 90. let (motocykly se zapalovacimi
jednotkami OKI s 16 pinovym konektorem). Pro tyto motocykly vyrabime specialni modifikaci jednotky kompatibilni s t€émito
otaCkomeéry (oznacenou HONDA TACHO).

Pti aktivaci funkce TACHO/LAMBDA je na otackoméru zobrazena hodnota zméfeného napéti na vstupu pro lambda sondu.
Citlivost zobrazeni je: 0,4 + 0,9 V je zobrazeno jako 0 + 12000 ot/min. Vystup lambda sondy se zapoji do konektoru (24) a na
GND (4, 16, 17).

Multifunkéni vystupy

Jednotka obsahuje tfi multifunkéni vykonové vystupy. Vystupy jsou typu NPN otevieny kolektor (pfi sepnuti poskytuji kostru)
a jsou proudové a tepelné chranény. Lze jimi spinat odporovou i induktivni zatéz do proudu 2 A. Vstupiim mohou byt pomoci
software pfifazeny rizné funkce:

Palivova pumpa - sepnut na 4 sekundy po zapnuti jednotky a vzdy kdyz bézi motor.

Kontrolka fazeni - dvoustupiiova kontrolka fazeni (prvni stupen blikd, druhy trvale sviti).

Special - sepnuti a rozepnuti vystupu dle kiivky/mapy s moznosti pulzné-sitkové modulace (napi. PowerJet).

Special PWM - plynulé fizeni vystupu pomoci pulzné-sitkové modulace dle kiivky/mapy (napt. PowerJet).

Special pulse - plynulé fizeni vystupu pomoci délky pulzu dle n€kolikabodové kiivky/mapy (napi. oilmaster).

N20 - vystup pro fizeni ddvkovani N20 (pouze Multifunkéni vystup 3 na pinu 14).

Multifunéni vystup 1: Zatéz se ptipoji jednim koncem na POWER OUT 1 (pin 16) a druhym koncem na +12V.

Multifunéni vystup 2: Zatéz se ptipoji jednim koncem na POWER OUT 2 (pin 17) a druhym koncem na +12V.

Multifunéni vystup 3: Zatéz se pfipoji jednim koncem na POWER OUT 2 (pin 14) a druhym koncem na +12V.

Vystupy a vstup pro SERVO

Vystupy a vstup pro serva jsou kompaktibilni s vétSinou servomotorli pouzivanych na motocyklech pro vyfukovou piivéru
(napf. Yamaha EXUP). Pozadovanou zavislost polohy serva na otackach a zatizeni motoru Ize nakonfigurovat v software.
Vystupy pro motor serva jsou na vyvodech M (piny 21 a 22). Nap4ajeni snimace polohy serva se zapoji na vyvody +5V (pin 20)
a SENSE GND (pin 19). Vystup snimace polohy serva se zapoji do STPS (pin 18).

Vstup POT.

Vstup pro uzivatelsky potenciometr (POT) lze vyuzit pro plynulé¢ korigovani zvolené veliiny. Napf. posunuti celé
kiivky/mapy predstihu nebo hodnoty startovaciho omezovace nebo hodnoty otacek kontrolky fazeni nebo hodnoty zrychleni
pro prepnuti do druhé mapy piedstihu. Vystup potenciometru se zapoji do vstupu POT (pin 6). Potenciometr je napdjen pomoci
referencniho napéti + 5 V (pin 25) a SENSE GND (pin 26). Rozsah hodnoty napéti z potenciometru je 0 az 5 V. Neutralni
poloha je 2,5 V. Rozsah regulace piislusné veli¢iny se zadava v software. Pokud potenciometr neni pfipojen je na vstupu POT
automaticky 2,5 V a tudiz je realizovana hodnota nekorigovana hodnota.

Vystup pro ventil davkovani N,O.

Jednotka obsahuje jednoduchy kontroler davkovani N,O. Kontroler davkuje N,O pomoci pulzné §itkové modulace. Vystup pro
ventil davkovani N,O je mozno proudové zatizit max. 10 A (pouze kratkodobé - cca. 30 s). Davkovani N,O je podminéno
(TPS min, RPM min, povoleni pomoci aktivace vstupu ACTIVATE N,O, povoleni v software) a zpozdéno po pouZiti
startovaciho limiteru START LIMITER. Nastaveni nabéhu N,O, zpozdéni nabéhu N,O po startu, frekvence modulace a dalsi
parametry se nastavuji v software. Zaroven s dodavkou N,O je aktivovan tzv. RETARD - snizeni pfedstihu. Nastaveni nabéhu



RETARDU a zpozdéni nabéhu RETARDU po startu se nastavuji v software. Ventil pro davkovani N,O se zapoji jednim
vyvodem do konektoru (14) a druhym na zapinanych +12 V. Ventil pfidavného benzinu se zapoji paralelné k ventilu N,O.

Konektorovy adapter, zakladni svazek

Pro mnoho motocyklii vyrdbime tzv. Konektorovy adapter. To je kratky svazek na jedné stran¢ vybaveny konektorem
pasujicim do jednotky a na druhé stran¢ vybaveny konektory které ma originalni jednotka zapalovani. Tento konektorovy
adapter zajistuje plug and play pfipojeni do originalniho svazku motocyklu.

Dalsi moznost pfipojeni je Zakladni svazek. To je protikus konektoru se vSemi draty a nakrimpovanymi piny. Délka je 1,3 m.
Lze také pouzit Redukovany zakladni svazek ktery obsahuje jen nejnutnéjsi vodice potfebné k chodu zapalovani.

V konektorovych adapterech a zakladnim svazku pouzivame barvy vodi¢l uvedené v nasledujici tabulce popisu jednotlivych
pint konektoru jednotky.

Barvy vodi¢u Racing 3.

barva v prechodovém svazku | ¢islo pinu v konektoru | ndzev popis

modry 1 GND pin 5 COM

oranzovy 2 COM pin 9 COM

cerny 3 COM pin 2 COM

zluty 4 COM pin 3 COM

fialovy 5 COM pin 1 COM

bily/Cerny 6 POT vstup pro korekéni potenciometr
Sedy 7 TPS snimac zatizeni motoru
rudy 8 +12V napéjeni +12 V

modry 9 GND silova napdjeci zem

modry 10 GND silova napdjeci zem

cerny 11 MIN 4 multifunkéni vstup 4
Sedy/Cerny 12 MIN 5 multifunkéni vstup 5
Sedy/rudy 13 MIN 6 multifunkéni vstup 6
razovy 14 N20 OUT vystup ovladani ventilu N20
zeleny/zluty 15 TACHO vystup pro ota¢komér
fialovy 16 POWEROUT 1 multifunkéni vystup 1
modry/bily 17 POWEROUT 2 multifunkéni vystup 2
bily/modry 18 STPS snimac polohy serva

modry 19 SENE GND zem snimaci

bily/rudy 20 +5V napéjeni snimact

zeleny 21 M vystup pro motor serva
zeleny 22 M vystup pro motor serva
zluty 23 CKPS 1 vstup snimace polohy klikové hiidele 1
tenky bily 24 LAMBDA vstup pro lambda senzor
bily/rudy 25 +5V napéjeni snimact

modry 26 SENSE GND zem snimaci

hnédy 27 CKPS 2 vstup snimace polohy klikové hiidele 2
modry/Cerny 28 MIN 1 multifunkéni vstup 1
modry/rudy 29 MIN 2 multifunkéni vstup 2
zeleny/Cerny 30 MIN3 multifunkéni vstup 3
zluty/Cerny 31 IC3 zapalovaci civka 3
rudy/Cerny 32 IC4 zapalovaci civka 4

bily 33 IC2 zapalovaci civka 2
oranzovy 34 IC 1 zapalovaci civka |




Doporucené schema zapojeni.
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SPARKER RACING 3 34pin - recommended wiring




Software RACING 3.EXE

Roletova menu

Soubor - obsahuje polozky:

Novy - nastavi default data (Ctyftaktni motor bez TPS).

Novy pro aktudlni zalozku - nastavi default data pouze pro aktudlni zalozku.

Otevrit - otevieni souboru dat.

Oteviit z exe dir - otevieni souboru dat z umisténi shodného s umisténim ovladaciho software.
Otevrit pro aktualni zaloZku - otevieni souboru dat pouze pro aktualni zalozku.

Ulozit - ulozeni souboru dat.

UloZit do exe dir - ulozeni souboru dat do umisténi shodného s umisténim ovladaciho software.
Nabidka deviti naposledy otevienych souborii dat

Tisk - tisk aktualniho nastaveni aktualni zalozky.

Konec - ukonceni programu.

Port - obsahuje polozky pro vybér komunikaéni linky.

COM odpojen - vypnuti komunikace.
COM xx - vycet dostupnych seriovych portd.
COM automaticky - automatické navazani komunikace.

U PC které nemaji seriovy port (maji pouze USB) je nutné pouzit redukci USB/RS232.

Zapalovani - obsahuje polozky:

Cist - vycte data z jednotky.

Verifikovat - porovna data v PC a v jednotce.

Programovat - posle data do jednotky a provede jejich verifikaci.

Reset - zresetuje jednotku.

Pomiicky - obsahuje pomucky pro nastavovani pfedstihu a pomicky pro krokovani zpét a doptedu v provedenych

zménach nastaveni
Jazyk - obsahuje polozky nastaveni jazyka - angli¢tiny, ném¢éiny a ¢eStiny.
Napovéda - obsahuje polozky:

Napovéda - otevie on-line stranku s montaznimi navody.
O programu - udaje o programu (verze, datum).

Ikonové menu

&l - nastavi default hodnoty.
Pozor!!! Pii sepnuti této ikony se automaticky nastavi u vSech parametrt tzv. default hodnoty.

El - otevieni souboru dat.
El - ulozeni souboru dat.
B
- tisk aktualniho nastaveni.
ﬁl ﬁl . PP . , - .
- pomucky pro krokovani zpét a dopiedu v provedenych zménach nastaveni.
Cizt | Werifikovat Programmoveat

- viz roletové menu Zapalovani.

Zde je také mozno sledovat status jednotky. Pokud jednotka neni on-line — nachazi se zde rudé podbarveny napis ,,Neni spojeni
s PC*. Pfi on-line spojeni je zde napis popisujici status jednotky vzhledem k datim v software a datim v jednotce.



Zalozka Ruzné

Omezovaé - nastaveni hodnoty omezovace otacek (omezuje vynechanim zapalu).
Startovaci omezovac - nastaveni hodnoty startovaciho omezovace otacek (omezuje vynechanim zapalu).
Zpozdéni start. omezovace - nastaveni Casové hodnoty zpozdéni aktivace startovaciho omezovace otacek. Toto je

vhodné pouzit pokud je spina¢ startovaciho omezovace umistén na spojkové pacce. Startovaci omezovac je tak aktivovan se
zpozdénim. Zpozdéni aktivace nepdsobi problémy pii startu a diky jemu je mozno pouzivat spojku pii dalsi jizdé bez
nezadouci aktivace startovaciho omezovace.

SniZeni piedstihu - nastaveni hodnoty snizZeni ptedstihu.

Buzeni - nastaveni buzeni induk¢nich civek.

Kratké - pro civky s odporem mensim nez 2 Ohmy. Budici ¢as 1ms s dynamickym piidavkem buzeni 12%.

Dlouhé - pro civky s odporem vétsim nez 2 Ohmy. Budici ¢as 3ms s dynamickym ptidavkem buzeni 12%.

Manualné - moznost manuélniho urceni budiciho casu.

Cas buzeni - pozadovany budici ¢as pfi manualnim nastaveni [us].

Dynamicky pridavek buzeni - ptidavek buzeni pro nerovnomérnost chodu motoru na nizkych otackach [%].

Max. ¢as buzeni - omezeni Casu buzeni véetné dynamického ptidavku [us].

Min doba trvani jiskry - minimalni nedotknutelna doba trvani jiskry [us].

Max. otacky pro buzeni vystupkem - vymezeni otacek, do kterych bude zapalovani pouzivat startovaci sekvenci
buzeni civek (buzeni fixnim thlem danym virtudlnim vystupkem. Tento virtualni
vystupek je definovan v nastaveni snimaciho systému (viz zalozka Motocykl).

Multifunkéni vstup 1-6

Vypnut - bez funkce.

Kill switch - pfi uzeméni vstupu zapalovani nebude zapalovat.

Blokovani - pfi odzeméni vstupu zapalovani nebude zapalovat.

Tacho/Lambda - pti aktivaci vstupu jednotka zobrazi napéti na vstupu lambda pomoci otackomeéru.
Quickshift - pti aktivaci vstupu (pii fazeni) jednotka prerusi na definovanou dobu zapalovani.
SniZeni pi‘edstihu - pti aktivaci vstupu jednotka snizi predstih o pfednastavenou hodnotu.

Startovaci omezovac - pti aktivaci vstupu jednotka zméni omezovac na hodnotu Startovaci omezovac.

2. mapa piedstihu - pti aktivaci vstupu jednotka zméni pouzivanou mapu Piedstih 1 na mapu Ptedstih 2.
Rychlomér - vstup bude pouzit pro pfipojeni senzoru rychlosti.

N20 - pti aktivaci vstupu jednotka povoli ovladani N20.

Pievodovy stupen - vstup bude pouzit pro pfipojeni senzoru zatazeného pifevodového stupné.

Opacna polarita - volba opacné polarity multifunkéniho vstupu. Normalni polarita je, Ze vstup je aktivovan
uzeménim. Opacna polarita je, ze vstup je aktivovan odzeménim.

Vstup = - zde je vizualizovana aktivace vstupu.

Vstupy pro neutra a bo¢ni stojanek - vstupy 1 a 2 budou vyuzity pro bezpecnostni funkci bo¢niho stojanku.

Potenciometr — obsahuje polozky:

Vypnut - potenciometr nebude korigovat Zadnou veli¢inu

Piedstih - potenciometr bude korigovat predstih

Startovaci omezovac - potenciometr bude korigovat hodnotu otacek Startovaciho omezovace

Kontrolka Fazeni - potenciometr bude korigovat hodnotu ota¢ek Kontrolky fazeni

Pi'epnuti do 2. mapy piedstihu - potenciometr bude korigovat hodnotu Akcel. prah, pii kterém dochazi k prepnuti do druhé
mapy predstihu

Rozsah - hodnota rozsahu korekce pfislusné veliciny

Pi‘epnuti do 2. mapy piedstihu - obsahuje polozky:
Akcel. prah - hodnota zrychleni motoru pfi které dojde k piepnuti do druhé mapy piedstihu

Zrychleni - monitor aktudlniho zrychleni motoru

Zalozka Motocykl

Typ motocyklu - vybér snimaciho systému polohy motoru pro konkrétni motocykl. Nékterd nize uvedena nastaveni jsou
aktivni pouze pfi volbé typu motocyklu Specialni nastaveni.

Vystup pro otaickomér

Pocet pulsu za otacku - zakladni nastaveni vystupu otackoméru.

Korekce - procentni korekce hodnoty otackomeéru [%].

Kompenzace - frekvenéni kompenzace fazové chyby vstupli polohy motoru. Fazova chyba vznika frekvencni
zavislosti trigrovaci urovné vstupu a zpozdénim vznikajicim pii zpracovani vstupniho signalu. Fazova chyba je zavisla
zejména na poctu vystupkil snimaciho systému polohy motoru.



Pocet otacek bez zapalu - nastaveni poctu startovacich otdcek bez zapalu. Pro systém Start naSlapnutim nastaveni pocétu
otacek kdy zapaluji vSechny kandly spole¢né.

Polarita snimace - volba polarity snimace (Kladna/Zapornéa/Auto).

Kladna - urc¢eno pro takové piipojeni snimace, kdy se pii pfiblizovani pulzniho vystupku ke snimaci generuje kladné
napéti a pii oddalovani vystupku se generuje zdporné napéti.

Zaporna - urceno pro takové pfipojeni snimace, kdy se pfi pfiblizovani pulzniho vystupku ke snimaci generuje
zaporné napéti a pii oddalovani vystupku se generuje kladné napéti.

Auto - jednotka si sama urci spravnou polaritu (algoritmus vychazi z pfedpokladu, ze soucet uhlt pulnich vystupkt
je mensi nez soucet hld mezer mezi nimi).

Zaména snimacih - zaméni vstupy pro snimace polohy motoru (pin 9 a pin 20).

Nehlida polaritu - jednotka pomoci tvaru signalu kontroluje polaritu snimace. Pokud je skutecnd polarita snimace jina
nez navolena, tak jednotka zablokuje zapaly. Tato volba zrusi toto zablokovani zapalt.

MoZnost zapalu i pred virtualnim vystupkem - standardni chod jednotky je takovy, ze zapal mize probihat pouze v

useku virtualniho vystupku a za nim. Tato volba umozni zapalovat i pied virtualnim vystupkem. Bohuzel je to za tu cenu, ze
virtualni vystupek je dlouhy 360°, coz vyznamé ovliviluje pfesnost zapalovani zejména v nizkych otackach a pfi zrychleni.
NiZzsi predstih pfi startu (dalsi hrana) - tato volba zmensi (posune) startovaci piedstih na nasledujici pulzni hranu oproti
standardni pozici startovaciho pfedstihu. Plati pouze pro startovaci otacky (mensi otaéky nez S00 RPM). Tuto volbu lze vyuzit
zejména pro velkoobjemové jednovalcové motory proti zamezeni zpétného kopnuti pii startovani el. startérem. Pouzit tuto
volbu lze pouze pro nékteré snimaci systémy.

Nizsi predstih pri startu (%) - tato volba zmens$i (posune) startovaci predstih o procentni ¢ast doby trvani virtualniho
vystupku. Plati pouze pro startovaci otacky (mensi otacky nez 500 RPM). Tuto volbu lze vyuzit zejména pro velkoobjemové
jednovalcové motory proti zamezeni zpétného kopnuti pii startovani el. startérem. Tuto volbu lze pouzit pro vSechny snimaci
systémy.

Specidlni buzeni p¥i startu - tuto volbu lze pouzit pro snizeni proudového zatizeni zapalovacich civek pfi startu u
snimacich systéma kde je virtualni vystupek pfilis Siroky. Standardné jednotka pfi startovacich otackach budi zapalovaci civku
od zacatku virtualniho vystupku az do zapalu na konci virtualniho vystupku. S touto volbou za¢ina budit na konci virtualniho
vystupku, budi 2 ms a poté probéhne zapal. Plati pouze pro startovaci otaCky (mensi otacky nez 500 RPM). Tato volba
Caste¢né zmensi predstih pii startovacich otackach (dano zpozdénim 2 ms).

Na této zalozce v levém dolnim rohu jsou také umistény informace o jednotce vyctené pii on-line rezimu (ndzev jednotky,
datum firmware a pocet programovani jednotky za dobu jeji existence).

Popis synchronizace - pomoci konfiguratoru Ize nastavit jednotku i pro jiné snimaci systémy nepouzité ve vyctu
motocyklt. Tato nastaveni jsou pfistupna pouze pii vlbé Specialni nastaveni v menu Typ motocyklu. Pozor, urceno pouze
pro velmi zkusené uzivatele. Atypické navrhy snimacich systémi s nami konzultujte.

Jednotka vnima snimaci systém polohy motoru tak, ze zaznamenava pulzy od vystupkd a mezer snimaciho systému a hleda v
pulzech a mezerach urcitou udalost (dlouhy vystupek, kratkd mezera, vynechany vystupek apod.) kterou ma ptednastavenou.
Metody a parametry tohoto hledani jsou dany systémem a nelze je ménit. Jednotka po najiti této udalosti ocisluje pulzni
vystupky. Dalsi nastaveni definuji tzv. ,,virtualni vystupek®. Definice virtualniho vystupku je dana mezi hranami Maximalni
predstih a Startovaci ptedstih. Kazda z téchto hran je definovana ¢islem vystupku, hranou (prvni, neboli poc¢atecni nebo druha,
neboli koncova) a snima¢em (prvnim nebo druhym).

Pocet vystupkii na rotoru - nastaveni po¢tu vystupkt snimaciho systému.

Pocet vystupi (civek) - nastaveni poc¢tu pouzitych vystupt (kanald) pro zapalovaci civky.

Maximalni piedstih - definice pocate¢ni hrany virtualniho vystupku. Ta je definovana ¢islem vystupku, hranou
(prvni, neboli pocatecni nebo druhd, neboli koncova) a snimacem (prvni, druhy)

Startovaci predstih - definice koncové hrany virtualniho vystupku. Ta je definovana ¢islem vystupku, hranou
(prvni, neboli pocatecni nebo druhd, neboli koncova) a snimacem (prvni nebo druhy)

Pocet zapalu za otacku - nastaveni poctu zapall za otacku motoru které systém vykonava (semisekvencni - 1x za

otacku, plné sekvenéni — 1x za dvé€ otacky atd).

ZaloZzka Senzory

Lambda sensor - nastaveni charakteristiky lambda sensoru pomoci 6-bodové kiivky [AFR/voltage].

Typ lambda senzoru - Pfedvolba UEGO (linearni Sirokopasmova lambda sonda - napt. Ignitech WB1 a Bosch LSU4.9).
- Pfedvolba Standard (standardni lambda sonda)

Lambda na RPM - nastaveni citlivosti zobrazeni lambda pomoci otackoméru.

Senzor - zde se se nachazi volba pouzitého snimace zatizeni motoru.

Zadny - zadny senzor zatiZeni se nepouziva.

TPS - jako senzor se pouZziva potenciometr ktery snima uhel otevieni skrtici klapky.

IAPS - jako senzor se pouziva snimac¢ absolutniho tlaku v sacim potrubi.

TPS nastaveni - zde je moZzno manudlné nastavit hodnoty napéti TPS [mV] pro hodnoty 0% a 100%.

TAPS nastaveni - zde je moZzno manualné nastavit charakteristiku IAPS pomoci dvou bodu napéti/tlak.



ﬂ - stiskem se zm¢éfi a nastavi 0 % TPS (pfi zapnutém napajeni, jednotka propojena s PC, bez plynu).

Set TPS 100

—— | - stiskem se zméfi a nastavi 100 % TPS (pfi zapnutém napéajeni, jednotka propojena s PC, plny plyn).
Po zjisténi krajnich hodnot je nutno tyto hodnoty ulozit do zapalovani stiskem tlacitka Programovat.

Zalozka Mapa predstihu

Pi‘edstih 1 a Predstih 2
Zalozka obsahuje dvé podzalozky Predstih 1 a Predstih 2. To jsou dvé za chodu piepinatelné kiivky/mapy predstihu.

- pomicka pro kopirovani hodnot bunék nebo vybrané oblasti mapy do schranky

- pomucka pro kopirovani hodnot celé mapy do schranky

- pomticka pro vlozeni hodnot bun¢k nebo vybrané oblasti mapy ze schranky

e |1 |5 |

pomiicka pro nastavovani vybrané buiiky nebo vybrané oblasti bunék (I1ze téZ pomoci klaves F4 a F5)

Jen RPM - kiivka ptedstihu obsahuje 10 nastavitelnych hodnot otacek (mozno zvysit az na 15) a stejny pocet
nastavitelnych hodnot predstihu.

RPM a TPS - v ptipadé pouziti TPS mapa obsahuje 10 nastavitelnych hodnot otacek (mozno zvysit az na 15), 10
prednastavenych hodnot TPS a pfislusné mnozstvi nastavitelnych hodnot predstihu (mapa predstihu v
zévislosti na otackach a otevieni skrtici klapky).

RPM a IAPS - v pfipadé pouziti IAPS mapa obsahuje 10 nastavitelnych hodnot otac¢ek (mozno zvysit az na 15), 10
nastavitelnych hodnot IAPS a pfislu§né mnozstvi hodnot ptedstihu (mapa piedstihu v zavislosti na otackach a
tlaku v sani).

TAB - zobrazeni a ovladani map ciseln€ v tabulkovém rezimu

2D - zobrazeni a ovladani map graficky v 2D rezimu

3D - zobrazeni map graficky v 3D rezimu

Pocet sloupcti - nastaveni potiebného poctu sloupct (poétu otackovych bodi). Maximalni pocet 15.
Zakladni pi‘edstih - nastaveni hodnoty zékladniho pfestihu [°]

Zakladni predstih je Ghlovy rozdil mezi polohou kdy snimaé polohy klikové hiidele sméfuje na konec virtualniho pulzniho
vystupku a polohou horni uvrati. (viz thel base advance na obrazku nize). Tato hodnota je vZdy urcena mechanickou
konstituci snimaciho systému a nelze ji nastavenim softwaru zménit !!! Policko Zakladni pf¥edstih tedy neslouzi ke zméné
zakladniho predstihu, ale je do n€ho nutno vepsat tu hodnotu kterd odpovidé fyzickému stavu na motoru.

Do prvniho otackového bodu predstihové kiivky jednotka zapaluje na hodnoté zékladniho piedstihu (na konci virtualniho
pulzniho vystupku). Vyjimkou je systém Start of lobe, ten mize zapalovat na zacatku virtudlniho pulzniho vystupku. Pro
otacky mensi neZ prvni bod predstihové kiivky nelze tedy nastavit bod piredzapalu, ten je dan mechanickou konstrukci
snimaciho systému !!! Prvni ota¢kovy bod kfivky je ve vétSiné piipadi vhodné volit nad volnobéZnymi otackami !!!

V piipad¢é nejasnosti ohledné konstrukce snimacich systémt a jejich fungovani s jednotkou TCIP4 nas kontaktujte. Viz
obrazek nize:

BASE
ADVANCE

allie

[

Korekce pro valec - staticka korekce celé mapy/kiivky pro jednotlivé zapalovaci vystupy (valce).



Zalozka Power out

Obsahuje nastaveni pro tii multifunkéni vystupy.

Power out1.2a3 - jednotka ma tfi multifunkéni vykonové spinaci vystupy. Vystupy mohou poskytovat tyto funkce:
Vypnuto - vystup neaktivni

Palivova pumpa - funkce palivového relé (je sepnut po startu jednotky na 3 s a vzdy kdyZz béti motor)

Kontrolka razeni - funkce dvoustupiiové kontrolky s otackovou hysterezi pro signalizaci optimalnich otacek fazeni
Power jet Honda - specifické nastaveni pro fizeni solenoidt s otackovou hysterezi v karburatoru u Honda RS125
Special - nastavitelna mapa pro fizeni vystupu typu ,,ON — OFF* (napf. n¢které karburatorové solenoidy

nebo solenoid ovladani piivery). Tento rezim lze pouzivat bud’ jako Cisté spinaci (pro nastaveni PWM=100%) nebo s pulzné
sitkovou modulaci (PWM) pro snizeni kone¢ného proudu v solenoidu. Solenoid je na zac¢atku sepnuti plné buzen (PWM=100)
po dobu 250 ms. Po uplynuti této doby je buzen s pfednastavenou modulaci. Zaskrtnutim nebo nezaskrtnutim lze vybirat
oblasti mapy pro sepnuti nebo rozepnuti solenoidu. Lze téZ nastavit otd¢kovou hysterezi mapy. Frekvence modulace je 200 Hz.
Special PWM - nastavitelna mapa pro fizeni vystupu typu ,,PWM* (napf. nékteré karburatorové solenoidy). Tento
rezim pouziva ¢ist¢ PWM modulaci pro plynulé fizeni proudu v solenoidech. V mapé 4x6 bodl 1ze nastavovat pozadovanou
modulaci. Aproximace mezi body mapy je linearni. Lze nastavit frekvenci modulace 2-20 Hz.

Special Pulse - nastavitelnd mapa pro fizeni vystupu typu ,,PULSE®“ (napf. pumpa davkovani oleje do smési).
Tento rezim predstavuje mapu 4x6 bodl opakovacich Cast pro piedvolenou délku pulzu. Aproximace mezi body mapy je
linearni. Délku pulz 1ze volit 5-500 ms.

N20 - nastaveni N20O je v samostatné zalozce N20.

POUTL, 2,3 = - zde je vizualizovano sepnuti vystupu.

Zalozka Servo

Zalozka obsahuje kfivku/mapy pozadované polohy serva.
Servo zapnuto - softwarova aktivace kontroleru serva

- pomtcka pro kopirovani hodnot bunék nebo vybrané oblasti mapy do schranky

- pomticka pro kopirovani hodnot celé mapy do schranky

- pomtcka pro vlozeni hodnot bunék nebo vybrané oblasti mapy ze schranky

|1 |5 |

pomtcka pro nastavovani vybrané buiiky nebo vybrané oblasti bunék (Ize téz pomoci klaves F4 a F5)

Only RPM - kivka predstihu obsahuje 10 nastavitelnych hodnot ota¢ek (mozno zvysit az na 15) a stejny pocet
nastavitelnych hodnot pozadované polohy serva.

RPM a TPS - v piipadé pouziti TPS mapa obsahuje 10 nastavitelnych hodnot otacek (mozno zvysit az na 15), 10
prednastavenych hodnot TPS a pfislusné mnozstvi nastavitelnych hodnot pozadované polohy serva (mapa
pozadované polohy serva v zavislosti na otackach a otevieni Skrtici klapky).

RPM a IAPS - v pfipad¢ pouziti IAPS mapa obsahuje 10 nastavitelnych hodnot otacek (mozno zvysit az na 15), 10
nastavitelnych hodnot IAPS a pfislusné mnozstvi nastavitelnych hodnot poZzadované polohy serva (mapa
pozadované polohy serva v zavislosti na otackach a otevieni skrtici klapky).

TAB - zobrazeni a ovladani map ¢iselné v tabulkovém rezimu

2D - zobrazeni a ovladani map graficky v 2D rezimu

3D - zobrazeni map graficky v 3D rezimu

Pocet sloupcti - nastaveni potfebného poctu sloupct (poctu otackovych bodit). Maximalni pocet 15.

Procent - rezim procentualniho nastavovani mapy. Jednotka si po zapnuti najde minimalni a maximalni polohu serva

(na mechanickych dorazech). Témto bodtim ptidéli hodnoty 0 % a 100 %. Nastavovani pozadované polohy
serva v mapé se pak déje v hodnotach 0-100 %.

1/P [mv] - nastaveni §itky pasma proporcionality. V tomto pasmu je vykon serva redukovan PWM modulaci. Vykon
klesa s klesajici odchylkou od pozadované polohy. !!!'Pozor!!! - pokud nastavime pfili$ nizkou hodnotu, hrozi
rozkmitdni polohy serva.

Vypnuto - nastaveni $itky pasma okolo pozadované polohy, kde je servo vypnuto

Servo = - monitoring pozadované/vykonané polohy serva.

Zalozka Prevod

Metoda urceni pievodového stupné - vybér metody zjistovani zafazeného prevodového stupné
Neni - zafazeny prevodovy stupen nebude detekovan



Snima¢ - zafazeny prevodovy stupen bude detekovan pomoci napéti ze snimace

Pomér RPM/rychlost - zatazeny pfevodovy stupen bude detekovan z poméru otac¢ek motoru a rychlosti vozidla (manualni
zadavani poméru)

Automaticky pomér RPM/rychlost - zatazeny prevodovy stupen bude detekovan z poméru otacek motoru a rychlosti

vozidla (automatické zjistovani pomért)

Pocet pirevodovych stupnii - zadani poctu pievodovych stupiid motocyklu

Nastaveni rychloméru - nastaveni charakteristiky snimani rychlosti vozidla

Pulzii za 1 s pro 100 km/h - nastaveni vhodné pro vétsi pocet pulzti (napf. pro snimani na pfevodovce nebo z ABS)

Vzdalenost pro pulz - nastaveni vhodné pro mensi pocet pulzl (napf. pro snimani na kole)

Metoda Snima¢

Napéti pirevodovych stupni - polic¢ka pro manualni zadavani napéti pro jednotlivé pfevodové stupné

Gear 0 — Gear 6 - pfi on-line rezimu lze jednim kliknutim sejmout napéti pro ptislusny prevodovy stupeil a
zapsat ho do policka pro manualni zadavani napéti pro jednotlivé prevodové stupné

Metoda Pomér RPM/rychlost:

Pomér RPM/rychlost - manualni zadavani poméri pro jednotlivé prevodové stupné

Gear 0 — Gear 6 - pti on-line rezimu lze jednim kliknutim sejmout pomér pro piislusny prevodovy stupen a
zapsat ho do poli¢ka pro manualni zadavani pomé&ri pro jednotlivé prevodové stupné

Metoda Automaticky z poméru RPM/rychlost:

Min ¢as - minimalni ¢as pro automatické nauceni se jednotlivych pfevodovych stupni z poméru RPM/rychlost

Min RPM - minimalni otacky pro automatické nauceni se jednotlivych ptevodovych stupnti z poméru RPM/rychlost
Min TPS - minimalni TPS pro automatické nauceni se jednotlivych pifevodovych stupnd z poméru RPM/rychlost
Pasmo - procentualni pasmo odchylek poméru RPM/ rychlost pro automatické naucéeni se jednotlivych pfevodovych

stupnitt z poméru RPM/rychlost

Zalozka Race

Jednotka je vybavena funkci Quickshift slouzici k rychlému a plynulému pietazeni na vyssi prevodovy stupen bez pouziti
spojky nebo ubrani plynu.

Quickshift méd - vybér metody snizeni vykonu motoru béhem quickshift fazeni

Blokovani zapala - uplné vypnuti zapall béhem quickshift fazeni

Zpozdéni zapalu - snizeni vykonu béhem quickshift fazeni pomoci snizeni pfedstihu

Quickshift ¢as - nastaveni doby trvani snizeni vykonu motoru béhem quickshift fazeni dle aktudln¢ zatazeného
pievodového stupné

Quickshift - rizné - nastaveni n¢kterych vlastnosti funkce quickshift

Quickshift pauza - ¢as od predchozi aktivace funkce quickshift po kterou nelze funkci opét aktivovat

Min. RPM pro quickshift - nastaveni otacek motoru pod nimiz nelze aktivovat funkci quickshift

Quickshift prredstih - nastaveni pfedstihu béhem quickshift fazeni pomoci sniZeni predstihu

Korekce dle pievodového stupné - korekce nékterych veli¢in dle zafazeného prevodového stupné

Piedstih - korekce predstihu dle zafazeného prevodového stupné

Omezovad - korekce omezovace otacek dle zarazeného prevodového stupné

Servo - korekce polohy serva dle zatazeného prevodového stupné

Pout 1 - korekce otacek pro spinani Power outu 1 dle zafazeného pfevodového stupné

Pout 2 - korekce otacek pro spinani Power outu 2 dle zatazeného pfevodového stupné

Zalozka N,O

Jednotka kontroluje N,O ventil pomoci pulzné $itkové modulace (PWM). Cinitel plnéni modulace je zadavan v %.
N2O povolen - softwarova aktivace kontroléru davkovani N,O

pole N,O - nastaveni veli¢in nabéhu davkovani N,O.

N201 - pocateéni PWM [%)]

N202 - kone¢na PWM [%]

Zpozidéni - doba zpozdéni po pouziti startovaciho omezovace otacek [ms]
Nabéh - doba nab¢hu od pocatecni do koncové PWM [ms]

N.O - aktudlni hodnota PWM [%]

pole SniZeni piedstihu - nastaveni pfedstihu pfi nabéhu davkovani N,O.
SniZeni predstihu 1 - pocatecni sniZeni predstihu [°]
SniZeni pi‘edstihu 2 - koneéné snizeni predstihu [°]



Zpozdéni - doba zpozdéni po pouziti startovaciho omezovaée otacek [ms]

Nabéh - doba nabéhu od pocatecniho do koncového snizeni predstihu [ms]

SniZeni predstihu N;O - aktudlni hodnota snizeni pfedstihu od N,O

RPM min - minimalni otacky pro N,O

TPS min - minimalni TPS pro N20

Frekvence PWM - opakovaci frekvence PWM. Pouziti pfili§ vysoké frekvence miize vést k nelinedrnimu nab&hu
NzO.

Zalozka Test

Testy na zalozce Test je mozné pouzit pfi on-line rezimu. Jsou uziteCnou pomuckou pro feSeni piipadnych problémi
zapalovaciho systému.

Zapalovani - testy zapalovacich vystupt. Jednotka provede jeden zapal s buzenim 10 ms.
Zapalovani 1 - manualni test zapalovaciho vystupu 1
Zapalovani 2 - manualni test zapalovaciho vystupu 2
Zapalovani 3 - manualni test zapalovaciho vystupu 3
Zapalovani 4 - manualni test zapalovaciho vystupu 4

RPM - test vystupu pro otackomeér. Jednotka posle na otackomeérny vystup signal odpovidajici prednastavenym otackam.
RPM - manualni test otickomérného vystupu.

policko s hodnotou

- pfednastavena hodnota otacek pro test otakomérného vystupu.

Servo - test vystupd pro servomotor. Jednotka posle testovaci pulz s pfednastavenou dobou a s pfislusnou polaritou na

vystupy pro servomotor.

Servo plus - manualni test servomotoru - kladna polarita.

Servo minus - manualni test servomotoru - zaporna polarita.

Cas - prednastavena doba testovaciho pulzu.

Power out - test multifunkénich vystupt. Jednotka posle testovaci pulz s dobou 10 ms na pfislusny multifunkéni vystup.
Power out 1 - manualni test Power outu 1.

Power out 2 - manualni test Power outu 2.

Monitor

Monitor je umistén v dolni ¢asti programu - zde je mozno sledovat hodnoty snimacti a provozni veli¢iny motoru. Pokud je
vpravo nahote zobrazen napis Neni spojeni s PC, neni jednotka spojena se softwarem v pocitaci.

Zakaz ¢teni

Programovani po zméné

RPM
TP/IAP

LAMBDA

Potenciometr

Korekce potenciometrem

Snimac 1, 2

U

Predstih 1,2, 3, 4
Pievodovy stupen
Rychlost

Kill switch
Blokovani
Quickshift
SniZeni pi‘edstihu
Tacho/Lambda
Omezovacd
Startovaci omezovad
2. mapa piedstihu

- nastaveni zadkazu Cteni (po naprogramovani s touto volbou z jednotky nelze Cist data z
jednotky)

- nastaveni automatického programovani (po kazdé zméng)

- zobrazeni aktudlnich otacek motoru [1/min], hodnota a bargraf

- zobrazeni aktudlni polohy skrtici klapky[procenta a mV] nebo tlaku v sani [kPa a mV],
hodnota a bargraf

- zobrazeni aktudlné zméfeného palivového poméru, napéti lambda sondy [1 a mV],
hodnota a bargraf

- zobrazeni aktualniho nastaveni uzivatelského potenciometru [mV], hodnota a bargraf

- zobrazeni aktualni korekce od uzivatelského potenciometru

- detekce signalu na snimaci (zelené podbarveni). Rudé podbarveni s piislusnym textem
signalizuje chybu ve snimacim systému.

- zobrazeni hodnoty napéjeciho napéti [V]

- aktudlni pfedstih zazehu na jednotlivych vystupech [°]

- zobrazeni aktualn¢ zatazeného prevodového stupné

- zobrazeni aktualni rychlosti vozidla [km/h]

- zobrazeni aktivace funkce Kill switch

- zobrazeni aktivace funkce Blokovani

- zobrazeni aktivace funkce Quickshift

- zobrazeni aktivace funkce Snizeni pfedstihu a jeji aktualni hodnoty

- zobrazeni aktivace funkce Tacho/Lambda

- zobrazeni aktivace omezovace otacek

- zobrazeni aktivace startovaciho omezovace otacek

- zobrazeni aktivace funkce 2. mapa piedstihu



Buzeni - zobrazeni aktualné realizovaného buzeni zapalovaci civky



